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Novedad
Nueva serie

o} 3 = 2 G Médulos de manipulacion eléctricos »
(G |[0 y Sujecion elect.rlcos Médulos de sujecion y giro
0 hibridos? jUsted elige!

+ Aplicaciones Pick and Place E H N\ D
de piezas pequefias desde
bandejas y otros recipientes

+ Para el montajey el desmontaje
de tapones para frascos
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neumaticos > servoneumaticos de electromecanicos > controladores > manipulacion »

posicionamiento >

Médulos de manipulacion eléctricos »

Modulos de sujeciony giro

ERMD

Cuadro general, configuracion y pedido
=> www.festo.com/catalogue/ehmd

|..| Mas informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
=~ = www.festo.com/sp/ehmd

+  Para cargas atiles hasta 250 g
+  Dimensiones compactas: 48 x 63 x 172/145 mm

706 = www.festo.com/catalogue/... J Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al Cliente

09 10 11
Valvulas » Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

Reservado el derecho de modificacion - 2018/11



https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo
https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo

WWW.ro

12 13 14 15 16 17 18 19
Sistemas de Preparacion delaire  Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos ~ Automatizacion de Soluciones listas
vision > comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software » neumaticos > procesos continuos > para instalar >
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NUEVO Mddulos de sujecion y giro EHMD

Tipo/ejecucion Tamafio Carrera por dedo Fuerza de sujecion por dedo | Angulo de giro Momento de giro Carga nominal
de salida
[mm] [mm] [Nm] (]
EHMD
GE - eléctrico 40 0..5 7..35 Sin fin 0,3 250
GP - neumatico 5 5..35

Informacion resumida

e El mddulo de sujecion y giro es una unidad compacta para la manipulacién de Campos de aplicacion:
piezas pequefas. e Pick and Place de piezas pequefas en bandejas
e El movimiento de rotacion tiene lugar mediante un motor paso a paso. e Colocary retirar tapas de frascos

e El movimiento de sujecion puede realizarse, opcionalmente, de forma eléctrica
mediante un motor paso a paso o de forma neumatica, con ayuda de un cilindro.

e En combinacion con el controlador del motor CMMO-ST, la pinza también puede
sujetar en el modo de fuerza. Esto permite realizar una sujecion flexible.

Modo de funcionamiento
Colocary retirar tapas de frascos

e Minicarro EGSC-BS retraido e El minicarro EGSC-BS se extiende. e El mddulo de pinza giratoria EHMD
e Fijacion EHAM-E20 o El modulo de sujecion y giro EHMD gira la tapa del frasco.
sujeta la tapa. e La compensacion Z se hace cargo de

la fijacion EHAM-E20 sin necesidad de
que el minicarro (eje Z) se mueva.

o = :
I G
] ®
U o
PN T %
]
]
Posibilidades de combinacion
Con minicarro EGSC-BS-25/32 Con minicarro EGSL-BS-35/45 Con carro eléctrico EGSK-20/26

e Unavez desenroscada la tapa,
el minicarro EGSC-BS se retrae.

e La compensacion Z regresa a su
posicion final inferior por su propio
peso.

A T

—
i
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Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores >

posicionamiento >
Madulos de manipulacion eléctricos »

Médulos de sujecion y giro

Hoja de datos

Especificacionestécnicas

Tipo EHMD-...

www.roda

Servicio de Att. a

08 09 10 11
Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

NUEVO

EHMD-...-GP

Dimensiones =» pagina 714

-GE

-GP

Forma constructiva Actuador giratorio eléctrico

Actuador giratorio eléctrico

Pinza eléctrica

Pinza neumatica

Funcion de sujecion Paralela
Ndmero de dedos 2
Carrera por dedo [mm] 0..5 | 5
Carga nominal! g] 250
Angulo de giro Sin fin
Conexion neumatica - | QS-4
Tension nominal [vDQ 24
Corriente nominal
Rotacion [A] 09
Sujecion [A] 0,5 -
Especificaciones técnicas — Sujecion
Fuerza de sujecion por dedo [N] 7..35 5..35
Fuerza de sujecion por dedo con 6 bar [N] - 25
para cerrar
Fuerza de sujecion max.
Funcionamiento en bucle cerrado [N] 35 -
Funcionamiento en bucle abierto [N] 20...25 -
Fuerza de sujecién min. [N] 7 5
Especificaciones técnicas — Rotacion
Momento de giro max. de salida [Nm] 0,3
Revoluciones méx. de salida [rpm] 240
Momento de inercia kgm?2] |1,25x10°°
Fuerza max. admisible Fx [N] 30
Fuerza max. admisible F, [N] 30
Momento méx. admisible My [Nm] 0,7
Momento méx. admisible My [Nm] 1,5
Momento max. admisible M, [Nm] 0,7

1) Carganominal = dedos + carga dtil
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Médulos de sujecion y giro
Hoja de datos
Condicionesde funcionamiento
Pinza Eléctrica Neumética
Presion de funcionamiento [bar] - 1,5..8
Temperatura ambiente?) [°q] 0...+40
Grado de proteccion IP20
1) Teneren cuenta el margen de aplicacion de los sensores de proximidad.
04
Materiales
Pinza Eléctrica Neumética
Culata Reforzada con PA PA
Cuerpo Aleacion forjada de aluminio anodizado
Tirante Acero inoxidable
Cinematica de la pinza Acero templado

RE

Codigo de pedido
EHMD - 40
Tipo
EHMD Madulo de sujecidn y giro, eléctrico
Tamaiio
40

Tipo de accionamiento del médulo giratorio

Actuadores electromecanicos

RE Eléctrico

Tipo de accionamiento de la pinza

GE Eléctrico
GP Neumético
Ejemplo de pedido:

EHMD-40-RE-GP

Médulo de sujecidn y giro EHMD - Tamafio 40 - Accionamiento eléctrico - Pinza neumatica

Pedido — Opciones del producto

Producto
configurable

DDD

Este producto y todas sus variantes
pueden pedirse mediante el
configurador.

El software de configuracion esta
disponible en el DVD, en el capitulo
de productos.

También puede accederse a él en
-> www.festo.com/catalogue/...
Introduzca el tipo en el campo de
biisqueda.
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Médulos de sujecion y giro EHMD

Accesorios
EHMD-40-RE-GE - Pinza eléctrica
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NUEVO

Importante

La pinza solo esta pensada
para sujecion exterior

(en el sentido de cierre).

=> Pagina/online

—

Piezas en bruto para mordazas BUB-HGPT-16-B 712
Cable del motor NEBM-F1W31 712
Cable del motor NEBM-SF1 712
Fijacion (con compensacion Z) EHAM-E20-40-Z 712
Fijacion (rigida) EHAM-E20-40 712
[6]  Conjunto de adaptacion EHAM-E20-40-E... 712
Sensor de proximidad, ranura en T SIES-M8 713
[9]  Controlador de motor CMMO-ST 712
- Cable de conexion NEBU 713
- Casquillo para centrar ZBS/ZBH 712

710 = www.festo.com/catalogue/...
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NUEVO Médulos de sujecion y giro EHMD

Accesorios
EHMD-40-RE-GP - Pinza neumatica
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Importante

La pinza solo esta pensada
para sujecion exterior

(en el sentido de cierre).

=> Pégina/online

—

Piezas en bruto para mordazas BUB-HGPT-16-B 712
(1] p

Cable del motor NEBM-F1W31 712
Cable del motor NEBM-SF1 712
Fijacion (con compensacion Z) EHAM-E20-40-Z 712
[4] Fj p

Fijacion (rigida) EHAM-E20-40 712
[6]  Conjunto de adaptacion EHAM-E20-40-E... 712
Sensor de proximidad, ranura en T SIES-M8 713
Sensor de proximidad, ranura en T SME/SMT-M8 713

P

[9]  Controlador de motor CMMO-ST 712
- Cable de conexion NEBU 713
- Casquillo para centrar ZBS/ZBH 712
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Madulos de manipulacion eléctricos » N U Evo
Mddulos de sujecion y giro EHMD
Accesorios — Referencias de pedido
\ Descripcion | N2art. Tipo
—
Piezas en bruto para mordazas
o | 560244  BUB-HGPT-16-B
Piezas en bruto adaptadas de forma especial a las mordazas, para fabricar dedos de sujecion
Cable del motor
Cable de conexion entre el EHMD y el cable del motor NEBM-SF1 8079819 NEBM-F1W31-EC-0.3-FIN-DF1W31
g& Para EHMD-..-GE y EHMD-...-GP
Cable del motor
Cable con adaptador entre el cable del motor NEBM-F1 y el controlador del motor 5213342 NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE-28
CMMO-ST
Para EHMD-...-GE
m Cable con adaptador entre el cable del motor NEBM-F1 y el controlador del motor 5213343 NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE-14
CMMO-ST
% Para EHMD-...-GP
Fijacion con compensacion Z
p Posibilidad de fijacion mediante union de cola de milano. 5293408 EHAM-E20-40-Z
Fijacion (rigida)
Posibilidad de fijacion rigida mediante unidn de cola de milano. 4991965 EHAM-E20-40
[6] Conjunto de adaptacion
Para el montaje de las fijaciones en los ejes Z 8080760 EHAM-E20-40-E19-25
8081015 EHAM-E20-40-E8-35
8081016 EHAM-E20-40-E9-20
[9] Controlador de motor Hojas de datos <> pagina 827
Con conexion 1/0
Entrada / salida PNP 1512316 CMMO-ST-C5-1-DIOP
Entrada / salida NPN 1512317 CMMO-ST-C5-1-DION
Con 10-Link
Entrada / salida PNP 1512320 CMMO-ST-C5-1-LKP
Casquillo para centrar Hojas de datos online: = zbh
Para fijaciones EHAM y piezas en bruto para mordazas BUB 562959  /BS-4
@ @ 189652  7ZBH-5

712
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NUEVO Médulos de sujecion y giro EHMD
Accesorios — Referencias de pedido
Salida de conmutacion, Longitud del N art. Tipo
conexion cable
[m]
P
Sensores de proximidad inductivos — Normalmente abiertos, M8 Hojas de datos =» pagina 1230
PNP, cable 7,5 551386  SIES-8M-PS-24V-K-7,5-OE
/ PNP, conector tipo clavija 0,3 551387  SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
NPN, cable 7,5 551396  SIES-8M-NS-24V-K-7,5-OE
NPN, conector tipo clavija 0,3 551397 SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Normalmente cerrado, M8 Hojas de datos = pagina 1230
PNP, cable 7,5 551391  SIES-8M-P0O-24V-K-7,5-0E
% PNP, conector tipo clavija 0,3 551392  SIES-8M-P0O-24V-K-0,3-M8D
NPN, cable 7.5 551401  SIES-8M-NO-24V-K-7,5-0E
NPN, conector tipo clavija 0,3 551402 SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
Sensor de proximidad para ranura en T, magnetorresistivo - Normalmente abierto Hojas de datos =» pagina 1206
= PNP, cable 2,5 * 574335  SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
‘gy PNP, conector tipo clavija 0,3 Y 574334  SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
PNP, conector tipo clavija 0,3 * 574337 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
NPN, cable 2,5 Y 574338  SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
NPN, conector tipo clavija 0,3 * 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
Magnetorresistivo — Normalmente cerrado Hojas de datos =» pagina 1206
PNP, cable 7.5 ‘ Y 574340  SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-OE
Reed magnético — Normalmente abierto Hojas de datos =» pagina 1201
Con contacto, cable 2,5 * 543862 SME-8M-DS-24V-K-2,5-0E
% Con contacto, cable 5,0 * 543863  SME-8M-DS-24V-K-5,0-OF
Con contacto, cable 2,5 * 543872 SME-8M-ZS-24V-K-2,5-0E
Con contacto, conector tipo clavija 0,3 Y 543861 SME-8M-DS-24V-K-0,3-M8D
Cable con conector recto tipo zdcalo Hojas de datos =» pagina 1543
M8x1, 3 pines 2,5 Y 541333  NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
M 5,0 * 541334  NEBU-M8G3-K-5-LE3
Conector acodado tipo zdcalo Hojas de datos =» pagina 1543
M8x1, 3 pines 2,5 * 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
% 5,0 Y 541341  NEBU-M8W3-K-5-LE3
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Médulos de sujecion y giro EHMD

06

Sistemas de

manipulacion >

07

€

Técnica de vacio »

Servicio de Att. al

08 09 10 11
Valvulas > Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

NUEVO

Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com
EHMD-GE, eléctrico
T4 —
1 Rg
5| 8 — e BLIEE:
(o))
mJQ @ =1y
Jia)
L1 B1
|| L —
T
o
T
2
Profundidad de atornillado méx.
Incluido en el volumen de suministro:
[Ls * 4 tornillos M3x12
L—L—B—-‘ ® 4 casquillos para centrar ZBH-5

L—L—2> (para dedos de sujecion)

Tipo B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9
+0,15 min. max. +0,08
EHMD-...-GE 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5
Tipo B10 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 H6
6] 16} 16}

H9
EHMD-...-GE 9 21,5 5 34 M3 1366 77,5 33,8 21,8 11,3 35,8
Tipo L1 L2 L3 L4 R1 T1 T2 3 T4 w1
EHMD-...-GE 61 33 18 13,5 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°

714 = www.festo.com/catalogue/... J Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h Reservado el derecho de modificacion - 2018/11
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N U EVO Madulos de manipulacion eléctricos »
Médulos de sujecion y giro EHMD
Dimensiones Descargar datos CAD =» www.festo.com
EHMD-GP, neumatico
T4_,
1 Ry
e - W o8 2B
o
2, ot
o
L1 B1
—
|
T T
(o)
T
o
g £ I
O
T
L4 D4 mi ot =
L3 D3 |l '
L2 D2
Profundidad de atornillado méx.
a@| | Incluido en el volumen de suministro:
g () ° 4 tornillf)s M3x12
ﬂ' @ ® 4 casquillos para centrar ZBH-5
(para dedos de sujecion)
L7 Racor rapido roscado para
L6 Abrir la pinza
L5 Cerrar la pinza
Tipo B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 D1
+0,15 min. max. +0,08 %}
EHMD-...-GP 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5 9 27,5 21,5
Tipo D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10
(%] (%)
H9
EHMD-...-GP 5 34 M3 110,3 59,5 33,8 21,8 11,3 35,8 107 62 101 68
Tipo L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 R1 T1 T2 T3 T4 w1
EHMD-...-GP 61 33 18 13,5 61,5 46,8 18,3 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°
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